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Kalibrierung Leitkabel

Allgemein

Vor der ersten Verwendung des Mahroboters startet eine Anlaufsequenz im Ment des Mahroboters und es wird
eine automatische Kalibrierung des Leitsignals durchgefuhrt. Bei der Kalibrierung ist zudem sehr gut feststellbar,
ob die Verlegung des Leitkabels so vorgenommen wurde, dass der Mahroboter dem Leitkabel leicht aus der
Ladestation heraus folgen kann.

Die Kalibrierfahrt

Mé&hroboter fahrt aus Ladestation — dreht um 90¢ -
fahrt rickwarts — fahrt vorwarts — fahrt auf den
maximalen Korridor — dreht um 90° - fahrt dem
Leitkabel bis ans Ende entlang — stoppt dort und
fangt an zu méahen.
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Sollte der Mahroboter nicht bis zum Ende dem Leitkabel folgen wurde moglicherweise das Leitkabel falsch verlegt
oder der Mahroboter wurde auf seinem Weg dorthin behindert (an ein Begrenzungskabel gefahren, eine grof3e
Bodenunebenheit hat den StoBBsensor ausgelost).

Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die Bedeutung von ausreichendem Freiraum links vom Leitkabel (bei Blick
auf die Ladestation) beim Verlegen des Leitkabels in schmalen Passagen.
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Neue Kalibrierung durchfiihren beim R38 Li — R50 Li

Erster Schritt:
»,MenU — Einstellungen — Kundeneinst. rickst.” durchfuhren!
anschlieBend:

Mit Hilfe der Funktion Anleitung Kalibrierung ( 6.6 Einstellungen) wird eine neue Kalibrierung gestartet.
e Stellen Sie den Méher in die Ladestation.

e \Wahlen Sie Anleitung Kalibrierung ( 6.6 Einstellungen) aus.
e Der Méahroboter fUhrt eine neue Kalibrierung durch

Neue Kalibrierung durchfiihren beim R70 Li und R80 Li

Der Mahroboter R70 Li und R80 Li flihrt eine Kalibrierung des Leitkabels durch wenn Sie die , Test AUS* Funktion
durchfthren.

Bei diesen Modellen haben Sie zusatzlich die Mdglichkeit die ,Korridorbreite* des Mahroboters manuell zu
verstellen.
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Die Korridorbreite ist der maximale Abstand welcher der Mahroboter zum Leitkabel fahrt wenn dieser die
Ladestation sucht oder einen Fernstart ausfuihrt. Nahere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung
unter Punkt 6.4 Installation.

Stellen Sie die Mahroboter in die Ladestation.

Navigieren Sie in das ,Menu*.

Wahlen Sie ,Installation” aus.

Navigieren zu ,Testeinstellungen®

Wahlen Sie , Test Aus”

Jetzt auf den gewulnschten ,Fernstart” welchen Sie testen wollen navigieren.
Der Mahroboter fuhrt nun die Kalibrierung durch.

Neue Kalibrierung durchfiihren beim SILENO / SILENO+

Der Méahroboter SILENO und SILENO+ fiihrt eine Kalibrierung des Leitkabels durch indem Sie diese Funktion im
~Experten-Modus” des Mahroboters auswahlen.

Maher in Ladestation stellen.

Taste ,, 0" drlicken und gedruckt halten.

Im Display erscheint ,Kurzinfo*

LErweitert” auswahlen

LKalibrieren auswéhlen

»Suchk. kalibrieren* auswahlen.

Der Mahroboter fuhrt eine neue Kalibrierung durch.

Neue Kalibrierung durchfiihren beim SILENO city / SILENO life

Der Mahroboter SILENO city / SILENO life flihrt eine Kalibrierung des Leitkabels durch indem Sie diese Funktion
im ,Kurzinfo Menu® des Mahroboters auswahlen.

Maher in Ladestation stellen.

Taste ,MenU*“ driicken und gedrUckt halten.

Im Display erscheint ,Kurzinfo*

~Erweitert” auswahlen.

»ouchk. kalibrieren* auswahlen.

Der Mé&hroboter fUhrt eine neue Kalibrierung aus.
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